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PID Modifizierungen: CEO Lock PID: OPO7 im Current Part eingebaut inkl. Filter-Kondensatoren und
Widerstanden (vorher waren die Folger-OPs nicht eingebaut und Gberbrickt). AuBerdem Poti vom P-
Teil ausgetauscht - Fehler behoben, dass Output oszilliert, wenn man am Poti dreht!

TA Intensity PID (Q-Port Leihgabe): Output Offset auch an der Current Platine zugefuhrt.

Am Input von CEO Modulation (an der Kammsteuerung) habe ich einen 10 dB Abschwacher eingeflgt
aufgrund von Lockouts bei maximaler Output Offset Spannung.

Obiges hat leider nicht alles die gewlnschte Wirkung gezeigt. Beim schnellen CEO Lock wirkt der
Integrator noch nicht, Kamm fallt dort auch bei max. Output Offset Spannung aus dem Lock (hingegen
nicht mehr bei der Piezo Platine aufgrund des 10 dB Abschwachers - ein 6 dB Abschwacher war
ubrigens nicht ausreichend).

TA Stabilisierung zeigt immer noch Probleme. Output Offset Regelung fur Leistung vom TA zeigt
nichtlineares Verhalten. Teilweise Multimode Betrieb, evtl. Veranderung bei der TA Einkoppelung bei
unterschiedlichem Strom? Oder Alterungserscheinungen vom TA (Multimode Self-Lasing)?
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