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23.11.2016 - Virtueller Beat

Stabilitatsmessungen von verschiedenen Inputfrequenzen/Beats im virtuellen Beat Aufbau. Alle
Messungen wurden durch den Tracker [TRK1496-01/6] 16-58MHz und mit dem Zahlerkanal 7
durchgefihrt. Gespeichert unter [D:\Programme\KK FXE\...].

e 2XCEO = 40MHz [...\161123 Frequ5.txt]:

o Aufbau: Power Splitter 2 -» LP [BLP-21.4, DC-22MHz] - x2 [FD-2+] - 10dB Att. - TP [blau

& eckig, 40MHz] - LP [BLP-50+, DC-48MHz] - BP [SIF-40+,35-49MHz]- Verstarker
[ZFL-1000+, 0.1-1000MHz] - Tracker mit -8dBm
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% Allan Deviation Caloulator

File: |D:\Programme\Bl FXE\161123 Frequ.txt

File Froperties:
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e CEO = 20MHz [...\161123 Frequ8.txt]:

o Aufbau: Power Splitter 2 -» LP [BLP-21.4, DC-22MHz] - Tracker mit 3-4dBm schwangt

IQwiki - https://igwiki.igo.uni-hannover.de/



https://iqwiki.iqo.uni-hannover.de/lib/exe/detail.php?id=groups%3Amg%3Areslab%3Alabbook%3A2016-11%3Alabbookentry-2016-11-23&media=groups:mg:reslab:labbook:2016-11:2xceo.jpg

Last

;8?2}?1/23 groups:mg:reslab:labbook:2016-11:labbookentry-2016-11-23 https://iqwiki.iqo.uni-hannover.de/doku.php?id=groups:mg:reslab:labbook:2016-11:labbookentry-2016-11-23&rev=1479916875

16:01

ziemlich, weil der Beat so breit ist!

File: |D:\Brogramme\HE EXE\161123 Frequ.txt
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Status: Idle
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